
1.下載 mBot程式  http://www.mblock.cc/software/ 

 

 

下載後，逕行安裝，如果你用 mBlock，安裝 3或 5都可以，用程小奔，只能安

裝 5。 

 

5.0畫面 

 

http://www.mblock.cc/software/


3.x的畫面 

 

(以下用 3.x版示範) 

2.裝好，觀察是否已選正確硬體 mBot 

 

3.安裝驅動程式，電腦僅需安裝一次 



 

4.選擇連接埠，電源記得打開 

先用 USB線連接，選 com幾都可以 

勾好，回頭再看一次，程式螢幕右上端，是否顯示【已連接】 

 

 

可以檢測控制台的【裝置管理員】 



 

 

5.更新韌體 (若出現，才要做更新，沒出現就不用) 

  更新完，注意聽 Be一聲 

 

連接擴充通訊 



 

6.寫測試程式(或打開專案 01a測試超音波感應器.sb2) 

 

 
右邊出現 IDE編輯畫面，左邊舞台消失，按上傳 

 
 



或  

 

  

 
返回後，舞台又出現。 

 

7.執行測試 

拔掉 USB線，離線試試看 

 

按下：載板按鈕 

手放到機器人超音波感應器前面測試， 

 

8.測試第二次，先寫程式 



 
9.不需要舞台了 

 
10.打開 Arduino模式 

 
單擊 mBot主程式 = 9.10兩個步驟 

 

11.接回 USB線，執行步驟 4，然後上傳 (換個模式看看) 



 

  

拔掉 USB線，試試看 

按下：載板按鈕 

放地面測試， 

 


